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2 WICHTIGE HINWEISE

2.1 BESTIMMUNGSMARIGE VERWENDUNG

Die Anwendungsgebiete der SABO PLM Baureihe erstrecken sich von der Regelungad
Steuerungstechnik tber die Geb&dudeautomatiorbis zur industriellen Nutzung in der
Automatisierung. In allen Anwendungsbereichen ist darauf zu achtenpdass die maximalen
Spannungendie auf den technischen Datenblatt genannten Hochstgrenzen nicht Giberschritten
werden. Anderungen sind nur im Rahmen des Handbuchs genannten Mdglichkeiten zulassig.

Insbesondere ist die Verwendung von SAB@®rodukten nicht zulassig fur: Uberwachung von
Kernreaktionen in Kernkraftwerken, Flugleitsysteme, Flugsicherung, Steuerung von
Massentransportmitteln, medizinische Lebenserhaltungssysteme, Steuerung von Waffensysteem.

2.2 URHEBERSCHUTZ

Dieses Handbuch sowie alle dazugehérigen Bilder sind Eigentum der SABO Elektronik GmbH und
sind urheberrechtlich geschiitzt. Eine Vervielfaltigung, Veranderung oder Veraufl3erung an Dritte ist
nicht gestattet, es sei denn es liegt eine schriftliche Einverstadniserklarung der SABO Elektronik
GmbH vor. Zuwiderhandlungen ziehen rechtliche GegenmalRnahmen nach sich.

Die in dieser Dokumentation beschriebenen Produkte und Funktionen kénnen jederzeit den neusten
technologischen Entwicklungen angepasst werden. Die gegebenen Informationen kénnen somit
nicht als Vertragsgegenstand angesehen werden

2.3 PERSONALQUALIFIKATION

SABO Produkte durfen ausschlief3lich von Fachkraften mit einer Ausbildung in der SRS
Programmierung oder Elektrofachkraften mit einer Unterweisung in den dafur geltenden
spezifischen Normen angeschlossen und gewartet werden.

Fur Fehler und Schaden, die an SABO Produkten und oder Fremdprodukten entstehen, die auf die
Missachtung der Handhabung zurtckzufiihren sind, tbernimmt die SABO Elektronik GmbH keine
Haftung.

24 SICHERHEITSHINWEISE

Die in dieser Dokumentation gemachten Sicherheitshinweise erheben keinen Anspruch auf
Vollstandigkeit. Bei Unklarheiten und der Mdglichkeit einer potenziellen Gefahrdung von Mensch
und Maschine ist im Zweifelsfall der zustandige Distributor der SABO Elektonik GmbH
hinzuzuziehen. Die in dieser Dokumentation gemachten Hinweise sind Vorschlage und muissen bei
der Ubertragung auf die jeweilige Anwendung auf deren Machbarkeit und Funktionsfahigkeit
Uberprift werden.

Im Allgemeinen dienen die Vorschriften nach VDE beim Umgang mit elektrischen Anlagen als
Richtlinie.
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3 INSTALLATION DER CODESYS V3.5 IDE, DER DEVICEDESCRIPTIONS UND
BIBLIOTHEKEN FUR SABO-STEUERUNGEN

3.1 INSTALLATION DER CODESYS IDE

9NK (GLM: EE: MBHG =8Bk '>GM:1 %2: MAES VMVBKIEGE 8IJMB @M 2B> L
NGM>MKMI L 0 BBL: ; HN>=K-NSGMBPKEEE H= >=Gi 4GM>K =>F , >GBbPBGDM " .
( GLM: EE:>MBHGL =# $\>880) X ¥ Z'BWE2M@= 5 X 0 Z R\B>RZUA DF MF B MD i

-NMS>G 2B> ; BMM> =B> "H=>LRL 5>KLBHGU =B> =>F 1NGMB
| KH@K: FFB>K>G FU<AM>Gi #B> 5>KLBHG =>L 1NGMBF>L D: G

NGM>K =>F / NGDM " . #%$282 5X OHG =>K 2M>N>KNG@ : G@>S>
Q@ Downloadbereich - Sabo Elekt: X 4@ CODESYS Development System V + v - @B x
<> e Al V- 4 oOE e =
CODESYS V2.3 LAUFZEITSYSTEM - PLM 700A
CODESYS V2.3 Laufzeitsystem - PLM 700A Q
CODESYS V2.3 LAUFZEITSYSTEM - PLM 700A - V22404081 - STAND APRIL 2024

CODESYS V3

Hier finden Sie die benétigten Installationsdateien far CODESYS V 3.5 fiir das PLM 700A und PLM 800 System.

Installationsdatei der CODESYS V3.5 (64 Bit) IDE

CODESYS V3.5.16.40 (64 BIT)

I
<<

T
| CODESYS V3.5.19.50 (64 BIT)

EDS-Dateien fur PLM-Systeme

i

EDS-DATEIEN FUR CODESYS V3.5 - STAND AUGUST 2023

PLM-Bibliotheken fur CODESYS V3.5.

CODESYS V3.5 BIBLIOTHEKEN - STAND AUGUST 2023

<]

Geratebeschreibung fur das PLM 800 System fur CODESYS V3.5 (Devicedescription)

PLM800 SYSTEM FUR CODESYS V3.5.16.0 - STAND AUGUST 2020

d

I PLM800 SYSTEM FUR CODESYS V3.5.19.50 - STAND FEBRUAR 2024
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< &) (A 'Z‘ol store.codesys.com/de/codesys.htm| I Il @ &

3.5.20.10 3.5.20.10 3.5.20.10 3.5.20.10 3.5.20.10 Includes the following Security fixes: 2024-02, 2024-03 04.06.2024
32 bit 64 bit 32 bit 64 bit
(-exe) (.exe) (-zip) (-zip)

35200 35200 3.5.20.0 35.20.0 3.5.20.0 : 19.03.2024
32 bit 64 bit 32 bit 64 bit
(exe) (exe) (ip) (ip)

Sl 3.5.19.70 351970 35.19.70 35.19.70 et
32 bit 64 bit 32 bit 64 bit
(-exe) (.exe) (-zip) (-zip)

387980 3.5.19.60 3.5.19.60 3.5.19.60 3.5.19.60 0o022024
32 bit 64 bit 32 bit 64 bit
(-exe) (-exe) (-zip) (-zip)

Fae 0 3.5.19.50 3.5.19.50 3.5.19.50 351950 [ e
32 bit 64 bit 32 bit 64 bit
(-exe) (-exe) (-zip) (-zip)

H1940 3.5.19.40 3.5.19.40 3.5.19.40 351940 [N BaN02s
32 bit 64 bit 32 bit 64 bit
(D) (cexe) (zip) (-zip)

3.5.19.30 3.5.19.30 3.5.19.30 3.5.19.30 3.5.19.30 Includes the following Security fixes: 2023-10 05.10.2023
32 bit 64 bit 32 bit 64 bit
(cexe) (cexe) (zip) (-zip)

3.5.19.20 3.5.19.20 3.5.19.20 3.5.19.20 3.5.19.20 Includes the following Security fixes: 2023-05, 2023-06, 03.08.2023
SRS CENE PN 3wl 202 023-08
32 bit 64 bit 32 bit 64 bit -
(-exe) (-exe) (zip) (-zip)
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Um in CODESY Slie verschiedenenSABG Steuerungenin der Steuerungskonfiguration nutzen zu
kénnen, missen sogenannte Deviaescriptions (Geréatebeschreibungsdateifler jeweiligen Geréte
installiert werden.

3.2 INSTALLATION DER DEVICEDESCRIPTIONS

Diese Devicedescriptionskdnnen Sie auf der SAB&@Vebseite unter Downloads
https://sabo.de/downloadsherunterladen. Unter dem Downloadpunkt CODESYS V3 finden Sie die
benotigten Dateien, Abbildung 4

Dabei miussen Sie beachten, dass Sie die passende Version zu Ilhrer CODESYS Version herunterladen.
Das bedeutet, dass wenn Sie eine CODESYS Version 3.5.1@8lliert haben, Sie auch die
Devicedescription fur die Version 3.5.16& herunterladen missen. Die Version 3.5.1@entsprechend,

wenn Ihre CODESYS Version 3.5.19.50 ist.

@ Downloadbereich - Sabo Eleki: X i CODESYS Development System V . v

I
o
X

< C [ % sabode/downloads o P o

CODESYS V3

Hier finden Sie die benétigten Installationsdateien far CODESYS V 3.5 fur das PLM 700A und PLM 800 System.

[«
Q
R
)
|

Installationsdatei der CODESYS V3.5 (64 Bit) IDE

CODESYS V3.5.16.40 (64 BIT)

CODESYS V3.5.19.50 (64 BIT)

EDS-Dateien fiir PLM-Systeme

EDS-DATEIEN FUR CODESYS V3.5 - STAND AUGUST 2023

PLM-Bibliotheken fur CODESYS V3.5.

CODESYS V3.5 BIBLIOTHEKEN - STAND AUGUST 2023

Geratebeschreibung fur das PLM 800 System fur CODESYS V3.5 (Devicedescription)

PLM800 SYSTEM FUR CODESYS V3.5.16.0 - STAND AUGUST 2020

PLM800 SYSTEM FUR CODESYS V3.5.19.50 - STAND FEBRUAR 2024

Geratebeschreibung fur das PLM 700A System fur CODESYS V3.5 (Devicedescription)

PLM700A SYSTEM FUR CODESYS V3.5.16.0 - STAND MARZ 2021 ‘«'""‘

PLM700A SYSTEM FUR CODESYS V3.5.19.50 - STAND FEBRAUR 2024

: T ADEMF2NA; =<=K; JAHEAGKR ABS=QGEBRDBG*< -

Nach dem Sie dieDatei heruntergeladen haben, missen Sie die Datei entpacken. Merken Sie sich das
Verzeichnis, in das Sie die Dateien entpatkaben, daSiezur Installation dieser Dateien, auf das
Verzeichnis zugreifen missen.

Starten Siedie CODESYS V3.DE und warten Sie, bis das Programm geladewurde. Sobald die

Startseite der IDE angezeigt wird, wahlen Sie aus der oberen Menuleiste den Punkbols an und
anschlieRendGerate-1 > | HL B MHilKRA5
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https://sabo.de/downloads

» CODESYS
Datei

=

=] @

Bearbeiten  Ansicht  Projekt  Erstellen

s,

Online Debul Tools !enster Hilfe
) » ESYS Installer... o | mm

F

Gerate * o X

8 Gerate | [ POUs

E[®

Startseite X Gerite-Repository...

Isualisierungselemente- Repository

Visualisierungsstil-Repository...

Lizenz-Repository...

Basisoperati

chten

OPC UA-Informationsmodell-Repository...
5] Meue:
|}ﬂ‘ Proje

m Projel

Lizenz-Manager...

Ol = & H°

Device License Reader...

Anpassen...

Opticnen...
Zuletzt verwg Optionen importieren und exportieren...

Progr Skripting 3

Progr Edge-Gateway 3

Dem Sonstiges

Demo_B07_3.5.16.00_5M_v20200625
Demo_804_3.5.16.0_5M_v20200715
Test_807_3.5.16.00_SM_20200625
Programm_save_load
Demo_815_3.5.16.0_5M_v20201008
Demo_815_3.5.16.0_SM_v20201008
test

FEEEREERER

CODESYS V3.5 SP20

CODESYS V3.5 SP20 was released and is now

available for download in the CODESYS Store.
|8 5eite nach Laden des Projekts schliefen

{8 Seite beim Start anzeigen The assaciated release documents can be

- ‘Egemchaﬂ:en v q x
7 Fiter ~ | ¥ Sorthy ~
%l Sortorder

Eigenschaft Wert

Description

L/ Eigensch... | @] Visualisierungswer. ..

Bl Meldungen - Gesamt 0 Fehler, 0 Warnung(en), 0 Meldung{en) I

ADKMFOKVHGKAEGI Q

Letzter Buld € 0 & 0 Precompile "

Projektbenutzer: (niemand) @

In dem neu erscheinenden Fensteklicken Sie auf die SchaltflachénstallierenU.

-~ 3 X Er] Startseite x

S V3.5 SP19 Patch 5
¥, Gerate-Repository

Speicherort System Repository

(C:\ProgramData\CODESYS\Devices)

x

-
v o -l

Installierte Gerdtebeschreibungen

+ m Feldbusse

+- B Hv1-Gerste

+ - &P softMotion Antriehe
+ m Steuerungen (5PS)

Zeichenfolge fiir eine Voltextsuche Hersteller  <alle Hersteller> - Installieren...
Mame Hersteller Version Beschreibung Deinstallieren
4 m Verschiedene

Gerdte-Repository
erneuern

Schliefen

ADZY MANRAS K; JA

CODESYS V3.5 SP20

CODESYS V3.5 SP20 was released and is now

HHKIAGEDA=J = F

Navigieren Sie jetzt zu dem Verzeichnis, in das Sie die Bieedescription Dateien entpackt haben
Waéhlen Siewie in der Abbildung 7gezeigt,alle Dateien mit der Endung.devdescxml aus und klicken

Sie anschlieRend auf &

SchaltflacheOffnen.
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W CODESYS = m) X

# Installiers Geratebeschreibung X Y1
[l « >~ > Dieser PC > Windows (C3) > Temp > CodesysV3 > Devices v O Devices durchsuchen o
I | Eigenschaften - n X
Organisieren v Neuer Ordner . =~ 1 @ { 7 Fiter + | ¥ Sortby -
4 Downloads #  _lame Anderungedstum s Sroe £} sortorder ~
2 Dokumente # [ sABO_MKS 8544 v3:5.19.50_v20240502.... _02.05.2024 17:53 Microsoft Edge H... 103 kB Eigenschaft Wert
_ |Q SABO_MKS.855.xx _v3.5.19.50 v20240502....  02.05.2024 17:53 Microsoft Edge H... 103 I(B|
Bilder »
PN |e SABO_MKS.857.xx_v3.5.19.50 v20240502....  02.05.2024 17:53 Microsoft Edge H... 103 I(B|
Musik »
|e SABO_MPM.830.10_v3.5.19.50_v20240502...  02.05.2024 17:53 Microsoft Edge H... <] I(B|
Videos »
a |e SABO_MPM.830.20_v3,5.19.50_v20240502...  02.05.2024 17:53 Microsoft Edge H.. 8 I(B|
|e SABO_MTB.804.xx _v3.5.19.50.v20240502....  02.05.2024 17:53 Microsoft Edge H... 103 I(B|
v [ Dieser PC |e SABO_MTB.805.40_v3.5.19.50 v20240502....  02.05.2024 17:53 Microsoft Edge H... 103 I(B|
> % Windows (C) |e SABO_MTB.807.10_15_20_30_v3.5.19.50_v...  02.05.2024 17:53 Microsoft Edge H... 103 I(B|
5 o= Pool (P9 |Q SABO_MTB.807.11_16_31.v3.5.19.50_v202...  02.05.2024 17:53 Microsoft Edge H... 103 I(B|
» o ABASERP (09 |e SABO_MTB.810xx_v3.5.19.50 v20240502....  02.05.2024 17:53 Microsoft Edge H... 103 I(B|
|e SABO_MTB.815.xx_v3.5.19.50 v20240502....  02.05.2024 17:53 Microsoft Edge H... 103 I(B|
> e= Datll (T)
|G SABO_MTB.821.xx_v3.5.19.50 v20240502....  02.05.2024 17:53 Microsoft Edge H... 103 I(B|
> Netzwerk
Dateiname: | "SABO_MKS.854.xx_v3.5.19.50_v20240502 devdesc.xml” "SABO_MKS.835.xx_v3.5.19.50_v20240502.devdesc.xml” V‘ Automatische Erkennung (*xrr
TYUULoT9 VoL orcv
CODESYS V3.5 SP20 was released and is now ——
escription
available for download in the CODESYS Store.
8 Seite nach Laden des Projekts schlieBen
2 Gerdte POUs @ Seite beim Start anzeigen The associated release documents can be v Eigensch. .. @) Visualisierungswer. ..
@ Meldungen - Gesamt 0 Fehler, 0 Warnung(en), 0 Meldung(en) 1
LetzterBuild @ 0 (30 Precompile Projektbenutzer: (niemand) (%]
» 1 —_— —_— - — " — . — — . " — -—
AOYMFRKLO9DD9LAGF <=J 9MK?=00@DL=F =NA,; =<=K; JAHLAGF 9L=A=F

Nach dem Klick aufOffnen werden die von lhnen ausgewéhlten Devicedescriptionsn das Geréte
Repository installiert. Wenn der Vorgang abgeschlossen wurde, wird lhnen in einem neuen Fenster
angezeigt, welche Dateiendem Gerate Repository hinzugeftigt wurden.

In unserem Beispiel wurden die Devicedescriptionvon den SABO Steuerungeffir die Codesys
Version V3.5.19.50 installiert. Sieh@bbildung8.

Z¥ Gerite-Repository X

Speicherort | System Repository v Bearbeiten...
(C:\ProgramData\CODESYS\Devices)

Installierte Geratebeschreibungen

Zeichenfolge fiir eine Volltextsuche ‘ Hersteller | <Alle Hersteller> v Installieren...
Name Hersteller Version Beschreibung A Deinstallieren
(@ sago MTB.807.11_16_31 SABO Elektronik GmbH 3.5.19.10  SABO MTB.807.11, oor
m SABO MTB.807.11_16_31 SABO Elektronik GmbH 3.5.19.50 SABO MTB.807.11
ﬁi SABO MTB.807.11_16_31v3.5.16.0 SABO Elektronik GmbH 3.5.16.0 SABO MTB.807.11
Hi SABO MTB.810.xx SABO Elektronik GmbH 3.5.19.10 SABO MTB.810.xx
[ saBO MTB.810.x¢ SABO Elektronik GmbH 3.5.19.50  SABOMTB.810.xx Gerate-Repository
[ sABO MTB.810.xx v3.5.16.0 SABO Elektronik GmbH 3.5.16.0 SABO MTB.810.xx erneuern
m SABO MTB.815.xx SABO Elektronik GmbH 3.5.19.10 SABO MTB.815.xx
@ SABO MTB.815.xx SABO Elektronik GmbH 3.5.19.50 SABO MTB.815.xx
ﬁi SABO MTB.815.xx v3.5.16.0 SABO Elektronik GmbH 3.5.16.0 SABO MTB.815.xx
ﬁi SABO MTB.821.xx SABO Elektronik GmbH 3.5.19.10 SABO MTB.821.xx
(7 [saBo MTB.821.3¢ | sABO Elektronik GmbH 3.5.19.50  SABOMTB.82Lxx
" I T ST P g e
= € C:\Temp\Codesys V3\SABO_MTB.807. 10_15_20_30_v3.5.19.50_v20240502.devdesc.xm| ~
€ Gerst "SABO MTB.807.10_15_20_30 v3.5.19.50" im Geréte-Repository installiert
= € C:\Temp\Codesys V3\SABO_MTB.807.11_16_31_v3.5.19.50_v20240502.devdesc.xml
@ Gerat "SABO MTB.807.11_16_31v3.5.19.50" im Ger&te-Repository installiert
= € C:\Temp\Codesys V3\SABO_MTB.810.xx_v3.5.19.50_v20240502.devdesc. xml
® Gerst "SABO MTB.810.xx v3.5.19.50" im Gerate-Repository installiert
= € C:\Temp\Codesys V3\SABO_MTB.815.xx_v3.5.19.50_v20240502.devdesc. xml
@ Gerit "SABO MTB.815.xx v3.5.19.50" im Geréte-Repository installiert
= € C:\Temp\Codesys V3\SABO_MTB.821.xx_v3.5.19.50_v20240502.devdesc. xml
€ Gerat "SABO MTB.821.xx v3.5.19.50" im Gerate-Repository installiert v
ADYMFRR=A?= <=J ChJRDA; @ AFKL9DDA=JL=F "=NA; =<=K; JAHLAGFK E/
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Uber die SchaltflacheSchlieRen konnen Sie das Fenster verlassefsomit ist der Vorgang zur
Installation der Devicedescription abgeschlossen.

3.3 INSTALLATION VON EDS-DATEIEN

Die Installation der EDSDateien (Electronical Data Sheetgrfolgt genauso wie die Installation der
Devicedescription Gber das GerateRepository. Die EDSDateien zu unseren CANModulen kénnen
Sie Uber den Downloadbereiclinttps://sabo.de/downloadsauf unserer Webseite herunterladen Siehe

Abbildung 9

Q Downloadbereich - Sabo Eleki: X + e @ %
-
Hier finden Sie die benétigten Installationsdateien far CODESYS V 3.5 fiir das PLM 700A und PLM 800 System.
Q

Installationsdatei der CODESYS V3.5 (64 Bit) IDE

CODESYS V3.5.16.40 (64 BIT)

CODESYS V3.5.19.50 (64 BIT)

EDS-Dateien fur PLM-Systeme

EDS-DATEIEN FUR CODESYS V3.5 - STAND AUGUST 2023 ¢ ‘
|i—= |

PLM-Bibliotheken fiir CODESYS V3.5.

CODESYS V3.5 BIBLIOTHEKEN - STAND AUGUST 2023

o ADUMENIL=A=F " GOFD@E=<: MNGXL x<=J 1

Nachdem Sie @s zip-File von der SABGWebseite heruntergeladen habenmuss es noch entpackt
werden. Merken Sie sich das Verzeichnis, in das Sie die ED&teien entpackt haben, denn es wird
spater noch wichtig bei der Installation der Dateien.

Starten Sie Uber einen Doppelklick die CODESYS IDE, falls Sie diese noch nicht gestartet haben, und
wahlen aus dem oberen Meniiband den MenipunKfools und klicken dann aufGerate-RepositoryU .
SieheAbbildung 10.
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w CODESYS = a X
Datei  Besrbeten Anscht  Projekt  Erstellen  Online  Debu enster  Hilfe A &
= @ V1 cu - A B R e CODESYS insteller A v o BB |=

Gerate v 8 x

7 Flter ~ | V5 Sortby -
4, Sortorder ~

Visualisierungsstil-Repesitory..

Eigenschaft Wert

&
Basisoperatiq M Leenz-Repostory..
T T T 22 OPC UA-Informationsmodelt-Repository...
]

Lzenz-Manager..,
@& Poieb ' Device License Reader.

&

E-
£ &8 7
E—

Anpassen...
Optionen
Optionen importieren und exportieren...

@ Progr Skripting ’
& Progr Edge- Gatevay ’
@& Demo Sonstiges

@ Democ_B07_3.5.15.00

@& Programm_save_load

@& Demo_815_3.

@ Demo_B15_3.5.18.0_SM_v

@ test

CODESYS V3.5 SP20

Desciption

CODESYS V3.5 SP20 was released and is now
avallable for download in the CODESYS Store,

8 Seite nach Lacen ces Projekts schliefien

SS ed rele ents ca I
The associated raleass documents can be 3= T ———

3¢ Gerate | ) FOs @ Sete beim Start anzeigen
Bl meidengen - Gesamt 0 Fehler, 0 warnung(en), o Melcunglen) |

LetzterBubd ©@ 0 ® 0 Precompie / Frojekebenutzer: (memand) Q

© A DKIMP@0J=0H.GK AL GJ Q

In dem neu erscheinenden Fenster klicken Sie auf die SchaltflachestallierenU.

- ax Startseite X ~|E
&9 CODESYS V3.5 SP19 Patch 5 )
4
¥ Gerate-Repository * E
a
Speicherort  System Repository v Bearbeiten...
(C:\ProgramData\CODESYS\Devices) I
Installierte Gerdtebeschreibungen
Zeichenfolge fiir eine Volltextsuche Hersteller  <Alle Hersteller > v Installieren...
Name Hersteller Version Beschreibung
- [ verschiedene
s m Feldbusse
= B HMIGerate
4. @ softMotion Antriebe |
L2 m Steuerungen (SPS) Gergte-Repository |~ =
erneuem E
SchlieBen
CODESYS V3.5 SP20 was released and is now =
mnilakla far daumland in tha OANCOVE O men

: ADMUIMA?9LL =A=F AFKL9DDA=J=F

Offnen Sie das Verzeichnis, in dem die EBBateien entpackt wurden. Wahlen Sie anschlieRend
entweder alle Dateien aus, um samtliche ED®ateien zu installieren, oder beschranken Sie die
Auswahl auf die Dateien, die fur Inre Anwendung bzw. Steuerung bendétigverden. Die Dateiendung
der EDSDateienist .eds Abbildung 12

Mit der Tastenkombination strg + akdnnen Sie alle Dateien aus dem Verzeichnauf einmal
markieren.
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Sobald Sie diggewiinschten Dateien ausgewahlt haben und anschlieRend auf die Schaltflacheffnen
klicken, werden diese in das GerateRepository installiert.

® Installiere Geratebeschreibung X
1 [ Dieser PC » System (C)) > Temp > eds I v ©| |eds durchsuchen »
Organisieren v Neuer Ordner e D
~
A | Name Anderungsdatum Typ GréRe
3 Schnellzugriff
i P [&f AAM.730.10_v3.eds EDS-Datei g
esktol -
g [ AAM.730.11 v3.eds EDS-Datei 91
* Sosples . [ AAM.730.14 v3.eds EDS-Datei 71
| Dokumente * [&f AAM.730.15_v3.eds EDS-Datei 121
= Bilder * [ AAM.720.16_v3.eds EDS-Datei 121
=
730, X -Dat g1
@ OneDrive - SABO Elektronik GmbH g M: ;;g lﬁ-"; eds Fores
AAM.730.40_v3.eds EDS-Datei 9}
B sabo.de [&f AAM.730.41_v3.eds EDS-Datei 101
W Gicser [&f AAM.730.44 v3.eds EDS-Datei 71
leser
- ) [ AEM.730.10.v3.eds EDS-Datei 121
20:Objekce [&f AEM.730.11_v3.eds EDS-Datei 121
=] Bilder [ AEM.730.13 v3.eds EDS-Datei 141
I Desktop [ AEM.730.14 v3.eds EDS-Datei 71
[£ Dokumente [ AEM.730.23 v3.eds EDS-Datei 101
& Downloads [cf AEM.730.24 v3.eds EDS-Datei 71
D Musik [f AEM.72030_v3.eds 2019 13:20 EDS-Datei 131
B vid [ AEM.730.31_v3.eds EDS-Datei 141
1deos
- [ AEM.73032 v3.eds EDS-Datei 121
= System (C) [f AEM.730.40_v3.eds EDS-Datei 81
= System-reserviert (D) [&f AEM.730.41 v3.eds EDS-Datei 8
s Daten (E) [ AEM.73042 v3.eds EDS-Datei 8l
= Pool (P} [ AEM.732.40.v3.eds EDS-Datei gl
= ABASERP (Q) [ AEM.732.41 v3.eds 24 08:43 EDS-Datei ]
=
’ [ AEM.73242 v3.eds 24 08:43 EDS-Datei 81
= Dat01 (T) 10 S
Datei "AAM.730.10_3.eds" "AAM.730.1_v3.eds” "AAM.730.14 v3.eds” "AAM.730.15 v.ec v| | Automatische Erkennung ("

I Offnen I Abbrechen

ADVUMFFKLODDVWEASGA=E=J #"1

Nach der Installation der EDSDateien wird Ihnen ein Fenster angezeigt, in dem Sie sehen kdnnen,
welche Dateien Ilhrem GerateRepository hinzugefigt wurden. Abbildung 13

S Gerate-Repository X

Speicherort | System Repository v Bearbeiten...
(C:\ProgramData\CODESYS\Devices)

Installierte Geratebeschreibungen

Zeichenfolge fur eine Volltextsuche ‘ Hersteller | <Alle Hersteller> v Installieren...
Name Hersteller Version A Deinstallieren
[ aem.732.42_v3 SABO Elektronik GmbH Revision=
[ avB.770.10_v3 SABO Elektronik GmbH Revision=
[ avB.770.11.v3 SABO Elektronik GmbH Revision=
[ arm.730.10_v3 SABO Elektronik GmbH Revision+
[ akm.730.10_v3 SABO Elektronik GmbH Revision= Gerate-Repository
[ akm.730.11_v3 SABO Elektrorik GmbH Revision= erneuern
[ Akm.730.13_v3 SABO Elektronik GmbH Revision:
m ARS2102_SoftMotion Metronix GmbH 4.4.0.0
(@ Ars2102_softMotion Metronix GmbH 4.14.0.0
m ARS2105MOL_SoftMotion Metronix GmbH 4.4.0.0
ﬁi ARS2105MOL_SoftMotion Metronix GmbH 4.14.0.0
T Ancr1nA7 Cafintatian Mabemmive Fomkid Aanan
< >
€ Gerat "UFM.730.21_v3" im Gerate-Repository installiert ~
= @ C:\Temp\eds\UFM.730.23_v3.eds
€ Gerat "UFM.730.23_v3" im Gerate-Repository installiert
= @ C:\Temp\eds\UFM.730.34_v3.eds
© Gerat "UFM.730.34_v3" im Gerate-Repository installiert
= @ C:\Temp\eds\USG.760.10_v3.eds
© Gerat "USG.760.10_v3"im Gerate-Repository instaliert
= @ C:\Temp\eds\USG.760.14_v3.eds
€ Gerst "USG.760.14_v3" im Gerate-Repository installiert v
< >

ADMWR? =JKA; @L n: =JY 9A= A@AF RBE=HBKALSE Q=1

Mit der Schaltflache SchlieBenwird das Fenster geschlossen und die Installation der EDPateien ist
damit abgeschlossen. Sie kdnnen jetzt die hinzugefligteBAN-Module in Ihrem Projekt nutzen.

2 > B/ANDH] ]
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3.4 INSTALLATION VON BIBLIOTHEKEN

#B> (GLM: BEERBBMNMB>H>K BK?HE@M BG =>KZA".|#HL BEBH ERHHIMAD; D>
=B> BGLM: DHBESGRNM,PSK=8B6 £BMKBEXEFNBE >& EE>IGIIKRB @2 G

' B; EBHMAG®>GE 2 B> OHGVMI>UKEEE> ;; LHNBAWES KHBRGEH, >GNDI NGDM " .
A>KNGM>XKE> A> GIDKXMF ?

z @ [ O Downloadbereich- SaboElektror X 4 =) o X

© ¢ 8 (=~ O

<« C m ) | https://sabo.de/downloads

CODESYS V3 Q

Hier finden Sie die benotigten Installationsdateien fir CODESYS V 3.5 fiir das PLM 700A und PLM 800 System.

Installationsdatei der CODESYS V3.5 (64 Bit) IDE

CODESYS V3.5.16.40 (64 BIT)

’ CODESYS V3.5.19.50 (64 BIT)

EDS-Dateien fur PLM-Systeme

’ EDS-DATEIEN FUR CODESYS V3.5 - STAND AUGUST 2023

PLM-Bibliotheken faur CODESYS V3.5.

’ CODESYS V3.5 BIBLIOTHEKEN - STAND AUGUST 2023

. ADMMARY A DAGL@=C=%=9K=Ak=J 1 -

Die Bibliotheken sind als zipDatei gepackt und mussen von lhnen entpackt werderBitte merken Sie
sich das Verzeichnis, in das Sie diBibliotheken entpackt haben, da Sie spater darauf zugreifen

mussen.

Starten Sie die CODESYS IDE und warten Sie bis das CODESYS geladen wurde und Sie die Startseite
sehen. Gehen Sie ansadel3end in dem oberen Menuiband auf den MeniupunktTools und klicken dann

auf BibliotheksrepositoryU . Abbildung 15

‘® Demo_854_3.5.19.50_SM_v20230802.project™ - CODESYS —_ O X

Tools
e

i _Biblictheksrepository... |

Fenster  Hilfe \ &)
DESYS Installer... ik] ~ q o

Datei Bearbeiten  Ansicht Projekt Erstellen  Online  Debu
EEA- IR Y S T

Gerate v o X
= Demo_854_3.5.19.50_SM_v2023(.¥ |
=) Device (5ABO MTB.707.15)
=20 sps-Logk
+-1} Application
=i canbus (CANbus)
+ [ cAnopen Manager (CANS

A SoftMotion General Axis Pool

Visualisierungsstil-Repository... ]

Lizenz-Repository...
OPC UA-Informationsmodell-Repository...

Lizenz-Manager...

w9

Device License Reader...

Anpassen...

Optionen...

Optionen importieren und exportieren...
Skripting 4
Edge-Gateway >

Sonstiges

D ADKYMF A BAGK@LGK Q

In dem neu erscheinenden Fenster klicken Sie alstallierenU.
2 M: GBEWWW 3><AGBL<A> aG=>KNG@>GC NG= (KKMDEF>K OHK; >2>B/N>HWE] ]
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m Bibliotheksrepository X

Speicherort System v Bearbeiten...
(C:\ProgramData\CODESYS\Managed Libraries)

Installierte Bibliotheken Installieren...

Firma (Alle Firmen) 2 Deirstabaran

Exporitieren,

Suchen...

petais., .

Zertifikat vertrauen

Nach Kategorien gruppieren

Abhangigkeiten. .,

Bibliotheksprofile.. SchiieBen

. ADKIMFA: DAGL@=CK<9L=A=F AFKL9DDA=J=F

Navigieren Siejetzt in das Verzeichnis, in das Sie didibliotheken entpackt haben. In unserem
Beispiel istc) temp\ codesys/3\ piIm-compiledlibraries Markieren Sie in dem Verzeichnis alle
Bibliotheksdateien, die Sie installieren méchten.

In unserem Fall sind das alle SAB®ibliotheken, dievorne immer die BezeichnungPIm haben. Die
Dateiendung von zulassigen Bibliotheksdateienist .library oder compiledlibrary . Nachdem Sie alle
Dateien ausgewahlt haben, klicken Siauf Offnen. Abbildung 7.

iff Bibliothek auswahlen X
<« v h > DieserPC > System (C:) > Temp > CodesysV3 » PLM-Compiled-Libraries v & | PLM-Compiled-Libraries durc... 0O
Organisieren v Neuer Ordner =~ [ o

2 Name - Anderungsdatum Typ GroBe
3 Schnellzugriff -
|| PIm3Modbus_v20241015.compiled-library COMPILED-LIBRA... 250 KB
[ Desktop : — -
|_] PIm3Std_v3.5.16.26_v20250223.compiled-library COMPILED-LIBRA... 458 KB
ook ] PImHLK v3.5.16.0_v20230908.compiled-ibrary COMPILED-LIBRA... 165 K8
5| Dokumente (] PImProtocol_v3.5.16.31_v20250131.compiled-library COMPILED-LIBRA... 981 KB
&=/ Bilder * || PImRegler_v20190801.compiled-library COMPILED-LIBRA... 33 KB
i il_v3.5.16. .compiled-li MPILED-LIBRA... 642 K
@ OneDrive - SABO Elektronik GmbH || PImUtil_v3.5.16.36_v20241218.compiled-library COMPILED-L 6 B
[z sabo.de
[ Dieser PC
v < >

Dateiname: ‘"PImBModbus_v?_OZMOI5.compi|ed»|ibrary" "PIm3Std_v3.5.16.26_v20250223.compiled-library" "PImHLK ‘/’ Alle Bibliotheken (*.compiled-li v

. ADYMFFKLO9DDO9LAGF <=1 A: DAGL@=CK<9L=A=F

Nachdem die von Ihnen ausgewéahlten Bibliotheksdateien dem Bibliotheksrepository hinzugefiigt
wurden, wird lhnen in einem neuen Fenster eine Ubersicht angeeigt, welche Bibliotheken neu
installiert wurden. Dieses Fenster zeigt Ihnen eventuell schon vorher installierte Bibliotheken arSo
kénnen von einzelnen Bibliotheken mehrere unterschiedliche Versionen installiert seinAbbildung 18
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.ﬂ Bibliotheksrepository X

Speicherort  |System v| | Beabeiten... |
(C:\ProgramData\CODESYS\Managed Libraries)

Installierte Bibliotheken el
Firma | (ale Firmen) v| [ |

L 35153 A
L 35152 | oz
S 35051
| 35150
L 351411

[ 351410
LD 351036
=- (W PimRegler 5450 Elektroni Gmbk
L 351021
L 351020
= (M PimStandard  S450 Elektronik GméH
| 351626
L 351625
[ 35.1620
L 35.16.16
) 351614

[ 351612 1 —
| 35167 O e—

< > Zertfikat vertrauen|
E Nach Kategorien gruppieren l

Bibliotheksprofile..
.  BEWING@® >KLB<AM D; >K =B> BGLM: EEB>KM>G ! B; EBHMA>D>G

Uber die SchaltflacheSchlieBenwird das Fenster geschlossen und damit ist die Installation der
Bibliotheken abgeschlossen.

Sobald Sie alle vorherigen Schritte abgeschlossen haben, steht Ihnen eine CODESYS
Programmierumgebung zur Verfigung, mit der Sie die SABE5teuerungen programmieren kdnnen.

4 EINRICHTEN UND KONFIGURIEREN EINES STANDARDPROJEKTS IN
CODESYS V3.5

4.1 LEERES STANDARDPROJEKT ERSTELLEN

Starten Sie die CODESYS Programmierumgebung und warten Sie, bis der Startbildschirm erscheint.
Sobald Sie den Startbildschirm sehen, klicken Sie im oberen Meniiband dbétei und wahlen Neues
/ K H C aub. BieheAbbildung 9.

@ CODESYS o) o X
[ Datei || Bearbeiten  Ansicht  Projekt  Erstellen  Online Debug Tools Fenster Hilfe Y2
| _]|_Neues Projekt... Strg+N MM R B ) aN((EEEET o | w %

@ Projekt offnen... Strg+0

I Projekt schlieBen

B Projekt speichem StrgeS
Projekt speichern unter...
Projektarchiv 4
Quelicode von Steuerung laden...
Quelicode auf Steuerung laden...

& Drucken..
Druckvorschau..

Seiteneinstellungen..

=)

Zuletzt verwendete Projekte >

Beenden

& Gerate |7 Pous

[E Meldungen - Gesamt 0 Fehler, 0 Wamung(en), 0 Meldung(en)

Letzter Buld Q0 ® 0 Precomple /' Projektbenutzer: (niemand) Q.

D ADKME=M=K . JGB=CL =JKL=DD=F
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Im neuen Fenster wahlen Sie bitteStandardprojekt aus. Geben Sie anschlie3end einen Namen fur Ihr
Projekt ein und legen Sie das Verzeichnis fest, in dem das Projekt gespeichert werden soll. In
unserem Beispiel nennen wir das ProjekyMy_projecf und speichern es im DokumenteOrdner des
Benutzers. Siehe dazu auchAbbildung D.

Sie kbnnen den Namen und das Verzeichnis, in dem das Projekt abgelegt wird, frei wahlen. Die
Dateiendung fur ein CODESYS V3.5 Projekt igbroject und wird automatisch von CODESYS an lhren
Projektnamen angehangenBestatigen Sie das Fenster miOK.

Datei  Bearbeiten  Ansicht Projekt Erstellen Online Debug Tools Fenster Hilfe Y2

-

= L2l B : > |9 | =
5 1] Neues Projekt X
Gerate v B X Visualisierungswerkzeuge v R X
2 Kategorien Vorlagen mE
{3 Bbliotheken
{1 Projekte i ‘
HMI Projekt Leeres Projekt
Standardprojekt | Standardprojekt mit
Application Composer
|En Projekt mit einem Gerat, einer Applkation und einer leeren Implementation fir PLC_PRG |
[ Name [My_project] | |
| ot |:\Users\GF\Documen ts | v| R
sireren
[ ] 10000 Eintr
52 Gerate |[() POUs & visualisierungswer. .| B Eigensch
[E Meldungen - Gesamt 0 Fehler, 0 Warnung(en), 0 Meldung(en) |

LetzterBuld @ 0 ® 0 Precompie Projektbenutzer: (niemand) Q

: ADIIMFI?L 9 F<9J<HJGB=CL =JKL=DD=F

Im nachsten Schritt werden Sie gefragt, welches Gerét (Steuerung) Sie programmieren wollen und in
welcher Programmiersprache der Programmbaustein PLC_PRG angelegt werden soll. Es steht Ihnen
Strukturierter Text (ST), Kontaktplan (KOP), Funktionsbausteinspache (FUP), Continuous Function
Chart (CFC) und Ablaufsprache (AS) zur Verfiigung.

Wir entscheiden uns in unserem Beispiel fur Strukturierten Text (ST) und bei dem Gerét, was einer

Steuerung entspricht, wahlen wir MTB.807.10 ausAbbildung21 Mit OK tibernehmen Sie Ihre
Auswahl.
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® My_project.project” - CODESYS
Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstellen Online Debug Tools Fenster Hilfe A ¢

BEEG oo X AGMNSIR AN B e T @[ e ), aN(EEaEg s E(w

‘) My_project S

Standardprojekt

Dieser.

™ Sie sind gerade dabei, ein neues j
i“i'i I folgenden Objekte in dieses Projekt einfugen:

- Ein programmierbares Gerat, wie unten angegeben
- Einen Programmbaustein PLC_PRG in der unten
- Eine zyklische Task, die PLC_PRG aufruft

- Eine Referenz auf die neueste Version der Standardbibliothek

h

Gerat ISABOMTB.SOI].D 15_20_30 v3.5.19.50 (SABO Elektronik GmbH)

PLC_PRGin |Strukturierter Text (ST)

EY 10000 Eintr

% Gerate |[) POUs |&@) visualisierungswer. .. [ Eigensch...
[E Meldungen - Gesamt 0 Fehler, 0 Warnung(en), 0 Meldung(en)
Bibliotheken laden...: C:\Users\GF\Doc \My_project.project 1

C ADMUMP GF>A?MJ9LAGF <=K 1L9F<9J<HJGB=CLK

Sie kénnen sich auch fur ein anderes Gerat entscheidel\ichtig ist, dass Sie ein vorhandenes Gerat
auswahlen. Sollten bei Ihnen keine Gerate aus der SAB®oduktserie angezeigt werden, dann liegt
das wahrscheinlich daran, dass Sie die Devicedescription (Geratebeschreibung) fir die SABO
Produktserie nicht installiert haben. SieheAbschnitt3.2.

Wenn Sie alle Schritte wie beschrieben ausgefuhrt haben, dann sollte die Programmierumgebung
genauso aussehen, wie in dekbbildung22. Falls Sie sich fir eine andere Steuerung entschieden
haben wird Ihnen entsprechend dese dort angezeigt.

‘® My_project.project - CODESYS - m) X

Datei  Bearbeiten Ansicht Projekt Erstellen Online Debug Tools Fenster Hilfe Y2
BEE & v o BB X (M4 MS R 9" 0| |- 0 || Application [Device: SPS-Logik] ~ O & ) g R [[Eo=2=-= &

AN

=3 M -

Device (SABO MTB.807. 10_15_20_30 v3.5.19.50) |

5 ﬂ Bibliotheksverwalter
[5 rc_pra (PRG)
=(#4 Taskkonfiguration
=& MainTask
@] pLc_PRG
OnBoard_I_Os (MTB.807.10_15_20_30)
3 SoftMotion General Axis Pool

[ ] £ 10000 Eintr

I Wsuaisierungswer... Eigensch...

>

<
52 Gerate |[[) POUS

[E1 Meldungen - Gesamt 0 Fehler, 0 Warnung(en), 0 Meldung(en) |

Letzter Buid € 0 ® 0 Precompile @ Projektbenutzer: (niemand) o .
 ADKMFLI2L 9 F<9J<HJGB=CL

Mit diesen Schritten haben Sie ein Standardprojekt erstellt, auf dem Sie weiter aufbauen kénnen. In
den néchsten Kapitelnwird erklart , wie man CAN-Module anhangt und konfiguriert,
Visualisierungen hinzufiigt, den Visualisierungsmanager einrichtet und wichtige Einstellungen am

Projekt vornimmt.
2 M: GBEWWW 3><AGBL<A> aG=>KNG@>G NG= (KKMNDF>K OHK: >2>BMDHWG] ]
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Um Missverstandnisse zu vermeiden, sollten einige Begriffe, wie sie in CODESYS verwendet werden,
im Vorfeld erlautert werden. Wenn in CODESYS der BegrifGerat (im EnglischenDevice) verwendet
wird, ist damit die Steuerung gemeint. Zur Vereinfachung verwenden wirnach Méglichkeit in

diesem Handbuch den BegriffSteuerung. Trotzdem kann es vorkommen, dass die Begriffe Device
oder Gerat benutzt werden mussen, da sie so in der CODESYS Programmierumgebung angezeigt
werden.

4.1.1 STEUERUNGSTYP ANDERN

Sie kobnnen jederzeit die Steuerung in Ihrem Projekt austauschen, falls Sie sich vertan haben oder
eine andere Steuerung nutzen mochten. Dazu fuhren Sie in der Programmierumgebung auf der
linken Seite einen Rechtsklick auDeviceaus und klicken anschlieRend aufSerat aktualisierenU .
SieheAbbildung23.

® My_project.project - CODESYS — m] X
Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstellen Online Debug Tools Fenster Hilfe \ &)
8= A 4 (2 |t~ (7 |#4 | Application [Device: SPS-Logik] ~ ©F LN K =

Gerdte v 2 x Visualisierungswerkzeuge v R X

- My project f‘ QI ] E
[ Device (5ABO MTR 2071015 30 2043 5 1 50 '
—EWSPstogk | & oo e

= €2 Applicat B2 Kopieren
Bxbho'} Einfager
é} PLCIX  Loschen
= (288 Task
-y Refactoring »
HE2  Eigenschaften...
[ onBoard_1_0
9 SoftMotion G4 £ Objekt hinzufiigen >
) Ordner hinzufigen...
Gerét anhangen...
I l Gerat aktualisieren...
[1  Objekt bearbeiten e
Objekt bearbeiten mit...
E/A-Abbild bearbeiten
E/A-Abbild von CSV importieren...
E/A-Abbild in CSV exportieren...
%} Online-Konfigurationsbetrieb
Reset Ursprung Gerét [Device]
Simulation
< > [ | 10000 Eintr
5 Gerate | 1) POUS @) visualisierungswer...| Bl Eigensch

(] Meldungen - Gesarmt o Fehler, 0 Warrung(en), 0 Meldung(en) |
Letzter Buid € 0 © 0 Precompie el Projektbenutzer: (niemand) [ RRSY

. ADMMFLIL =M=JMF? 9CLM9DAKA=J=F

In dem neuen Fenster Abbildung24) werden Ihnen alle Geratebeschreibungen zu Steuerungen
angezeigt, die in dem Geraterepository installiert sind. In der Standardansicht werden Ihnen immer
die neusten Versionen der Geratebeschreibung angezeigt, auch wenn Sie altere Versionen installiert
haben.

Um alle installierten Geratebeschreibungen sichtbar zu machen, missen Sie in dem Fenster die zwei
Hakchen fir Alle Versionen anzeigen (nur flir Expertenund veraltete Versionen anzeigersetzten.

Erst dann werden Ihnen in der Ubersicht alle installierten Versionen der Geratebeschreibung
angezeigt.

Wahlen Sie jetzt aus den angezeigten Steuerungen die aus, die Sie nutzen méchten und klicken Sie
anschlieBend aufGeréat aktualisieren, damit die von lhnen ausgewahlte Steuerung in das Projekt
Ubernommen wird. Sobald das ajeschlossen ist konnen Sie mitSchlieRendas Fenster verlassen.
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Gerit aktualisieren X
Name |Device
Aktion
(O Gerat anhangen Gi Cerat einstecken (@) Gerat aktualisieren  [[] Alle gleichen Gerate im Projekt aktualisieren
eichenfolge fiir eine Volltextsuche | Hersteller ! <Alle Hersteller > v {
Name Hersteller Version Beschreibung Y
CODESYS SoftMotion Win V3 35 - Smart Software Solutions GmbH 3.5.16.40 CODESYS SoftMotion SPS fir Windows ohne harte Echtzeitgarantien.
CODESYS SoftMotion Win V3 35S - Smart Software Solutions GmbH 3.5.19.10 DEPRECATED CODESYS SoftMotion SPS fiir Windows ohne harte Echtzeitgarantien. Benutzen Sie kiinftig die normale Soft PLC.
CODESYS SoftMotion Win V3 35 - Smart Software Solutions GmbH 3.5.19.50 DEPRECATED CODESYS SoftMotion SPS fiir Windows ohne harte Echtzeitgarantien. Benutzen Sie kiinftig die normale Soft PLC.
CODESYS SoftMotion Win V3 x64 35 - Smart Software Solutions GmbH 3.5.16.40 CODESYS SoftMotion SPS fiir Windows 64 ohne harte Echtzeitgarantien.
CODESYS SoftMotion Win V3 x64 35 - Smart Software Solutions GmbH 3.5.19.10 DEPRECATED CODESYS SoftMotion SPS fiir Windows 64 ohne harte Echtzeitgarantien. Benutzen Sie kiinftig die normale Soft PL
@ CODESYS SoftMotion Win V3 x64 3S - Smart Software Solutions GmbH 3.5.19.50 DEPRECATED CODESYS SoftMotion SPS fiir Windows 64 ohne harte Echtzeitgarantien. Benutzen Sie kiinftig die normale Soft PL
SABO MKS.854.xx SABO Elektronik GmbH 3.5.19.10 SABO MKS.854.xx (v20230712)
SABO MKS.854.xx v3.5.16.0 SABO Elektronik GmbH 3.5.16.0 SABO MKS.854.xx (v3.5.16.0, v20240502)
m SABO MKS.854.xx v3.5.19.50 SABO Elektronik GmbH 3.5.19.50 SABO MKS.854.xx (v3.5.19.50, v20240502)
[ saBO MKs.855.xx SABO Elektronik GmbH 3.5.19.10 SABO MKS.855.xx (v20230712)
SABO MKS.855.xx v3.5.16.0 SABO Elektronik GmbH 3.5.16.0 SABO MKS.855.xx (v3.5.16.0, v20240502)
SABO MKS.855.xx v3.5.19.50 SABO Elektronik GmbH 3.5.19.50 SABO MKS.855.xx (v3.5.19.50, v20240502)
SABO MKS.857.xx SABO Elektronik GmbH 3.5.19.10 SABO MKS.857.xx (v20230712)
ﬂ; SABO MKS.857.xx v3.5.16.0 SABO Elektronik GmbH 3.5.16.0 SABO MKS.857.xx (v3.5.16.0, v20240502)
SABO MKS.857.xx v3.5.19.50 SABO Elektronik GmbH 3.5.19.50 SABO MKS.857.xx (v3.5.19.50, v20240502)
SABO MPM.830.10 v3.5.16.0 SABO Elektronik GmbH 3.5.16.0 SABO MPM.830.10 (v3.5.16.0, v20240502)
@ SABO MPM.830.10 v3.5.19.50 SABO Elektronik GmbH 3.5.19.50 SABO MPM.830.10 (v3.5.19.50, v20240502)
() saso MPM.830.20 v3.5.16.0 SABO Elektronik GmbH 3.5.16.0 SABO MPM.830.20 (v3.5.16.0, v20240502)
SABO MPM.830.20 v3.5.19.50 SABO Elektronik GmbH 3.5.19.50 SABO MPM.830.20 (v3.5.19.50, v20240502)
SABO MTB.804.xx SABO Elektronik GmbH 3.5.19.10 SABO MTB.804.xx (v20230712)
SABO MTB.804.xx v3.5.16.0 SABO Elektronik GmbH 3.5.16.0 SABO MTB.804.xx (v3.5.16.0, v20240502)
ﬂ; SABO MTB.804.xx v3.5.19.50 SABO Elektronik GmbH 3.5.19.50 SABO MTB.804.xx (v3.5.19.50, v20240502)
([ saso MTB.805.x0¢ SABO Elektronik GmbH 3.5.16.0 | SABO MTB.805.xx (v20200825)
SABO MTB.805.xx SABO Elektronik GmbH 3.5.19.10 SABO MTB.805.xx (v20230712)
SABO MTB.805.xx v3.5.19.50 SABO Elektronik GmbH 3.5.19.50 SABO MTB.805.xx (v3.5.19.50, v20240502)
(i saBo MTB.807.10_15_20_30 SABO Elektronik GmbH 3.5.19.10 | SABO MTB.807.10_15_20_30 (v20230712)
SABO MTB.807.10_15_20_30 v3.5.16.0 SABO Elektronik GmbH 3.5.16.0 SABO MTB.807.10_15_20_30 (v3.5.16.0, v20240502)
SABO MTB.807.10_15_20_30 v3.5.19.50 SABO Elektronik GmbH 3.5.19.50 | SABO MTB.807.10_15_20_30 (v3.5.19.50, v20240502)
SABO MTB.807.11_16_31 SABO Elektronik GmbH 3.5.19.10 | SABO MTB.807.11_16_31 (v20230712)
@ SABO MTB.807.11_16_31v3.5.16.0 SABO Elektronik GmbH 3.5.16.0 SABO MTB.807.11_16_31 (v3.5.16.0, v20240502)
SABO MTB.807.11_16_31v3.5.19.50 SABO Elektronik GmbH 3.5.19.50 | SABO MTB.807.11_16_31 (v3.5.19.50, v20240502)
SABO MTB.810.xx SABO Elektronik GmbH 3.5.19.10 SABO MTB.810.xx (v20230712)
ﬁi SABO MTB.810.xx v3.5.16.0 SABO Elektronik GmbH 3.5.16.0 SABO MTB.810.xx (v3.5.16.0, v20240502)
e (T saR0 MTR.A10.xx v3.5.19.50 SARQ Flekironik GmhH 3.5.19.50  SARQMTR.R10.xx (v3.5.19.50. v2N?40507) = ¥
[V] Nach Ki ‘; M alle anzeigen (nur fiir Experten) [] Veraltete Versionen anzeigen i
@ Name: SABO MTB.807.10_15_20_30 v3.5.19.50
2 SABO Elektronik GmbH
Kategorien: SoftMotion Steuerungen
Version: 3.5.19.50
Bestellnummer: MTB.807.10_15_20_30 i
Beschreibung: SABO MTB.807.10_15_20_30 (v3.5.19.50, v20240502)
und oglichst viel Infc ion zu erhalten fiir:
Device
©  (Siekonnen einen anderen Zi im Navigator solange dieses Fenster gedffnetist)

ADIKMAFK A, @L <=1

AFKL9DDA=JL=F

%=JO0L=:=K;
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eren SchlieBen

In der Programmierumgebung sollten Sie hinter Device die von Ihnen neu ausgewahlte Steuerung

angezeigt bekommen.

In unserem Beispiel haben wir die Steuerung von eineBABO MTB.807.10_15 20 30 v3.5.198@0en
eine SABO MTB.810.xx v3.5.19 &lisgetauscht. Sieheé\bbildunger25und 26.
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4.2 CAN-BUS UND CAN-MODULE EINRICHTEN

In unserem Beispiel méchten wir an die Steuerung einen CAMaster einfiigen, an dem wiederrum
das CANModul EWB.800.10 angehangt wird.

Dazu fuhren Sie in der Programmierumgebung auf der linken Seite einen Rechtsklick aDeviceaus
und klicken dann aufGerat anhangery.
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In dem neuen Fenster wahlen Si€eldbusseaus und den Unterpunkt CANbus. Klicken Sie
anschlieBend aufGerat anhéngen aber nicht aufSchlief3en

Gerat anhangen X
Name |CANbus
Aktion
(® Geratanhangen  Gerat einfigen | Gerat einstecken (O Gerdt aktualisieren
firr eine Voll che [ Hersteller ’mngsug> v
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Im n&achsten Schritt muss an den CANbus ein CANopen Manager angehangen werden. Dazu klicken
Sie auf der linken Seite in Ihrer Programmierumgebung aulCANbus (CANbus) Das noch offene
Fenster fur die Geréate bietet Ihnen automatisch die mdglichen Optionen an, die Sie an den CANbus
anhangen konnen. Hier wahlen Sie de@ANopen_Managerund klicken auf Gerat anhangen Klicken
Sie noch nicht aufSchliel3en Abbildung29.
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An denCANbus_Managerkénnen ein oder mehrere CANModule angehangen werden. Fur dieses
Beispiel wird eine EWB.800.10 angehangen. Hierfur klicknan auf der linken Seite in der

Programmierumgebung auf denCANopen_Manager (CANopen_Managerko dass in dem Fenster
fur die Gerateauswahl jetzt alle CANModule, die in dem Geraterepository installiert sind, angezeigt
werden. Die EWB.800.10 wird aus der Liste ausgewéhlt und tUber die SchaltflackBerat anhdngen
dem CANopen_Manager hinzugeflgt.
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Nach diesem Schritt kbnnen Sie das Fenster mit dem KnofBchlieRenverlassen.

Das Projekt umfasst nun einen CANbus, der als CANlaster arbeitet. Daran ist ein CANopenR
Manager angeschlossen sowie ein CAIModul angebundenZ in unserem Beispiel handelt es sich
dabei um die EWB.800.10.

Es kdnnen auch mehr Module nach dem gleichen Verfahren angehangen werdeam
Anschauungszweck reicht aber eines ausAbbildung31zeigt den Aufbau in der
Programmierumgebung.
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Wie der CANDbus und das Modul konfiguriert werden mussen, wird im nachsten Abschnitt erklart.

4.2.1 KONFIGURATION CANBUS

Im nachsten Schritt muss die Baudrate, die CAN NoddD und die Art der CANbusUberwachung
konfiguriert werden. Details zur Einstellung der Baudrate undder CAN NodeID an den CAN
Modulen entnehmen Sie bitte dem entsprechenden Datenblatt des jeweiligen Moduls.

Zu jedem Modul wird auf der Webseitevww.sabo.dedas entsprechende Datenblatt zum Download
angeboten.

In unserem Beispiel ist die Baudrate der EWB.800.10 auf 125 kBaud eingestellt, und die CAN Nii2le
lautet 2. Uber einen Doppelklick aufCANbus (CANbusir d die Konfigurationsseite fiir die Baudrate
vom CANbus Master aufgerufen. Uber ein Dropdownmenii im ReiteAllgemein kann die passende
Baudrate ausgewahlt werden Abbildung32.
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Auf der EWB.800.10 ist eine Baudrate von 125 kBaud eingestellt, so dass die Baudrate fir den
CANbus Master ebenfalls auf 125 kBaud gestellt werden muss.

Mit einem Doppelklick auf CANopen_Manager (CANopen_Manageryird die Konfigurationsseite fur
den CANopen Manager aufgerufen. In dem Reitekligemein muss das Hakchen fuHeartbeat-
Erzeugung aktivieren entfernt werden, da wir fir die Uberwachung das Nodeguarding nutzen
wollen. Abbildung33.
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Als nachstes muss das CANModul konfiguriert werden. Mittels eines Doppelklicks auf das CAN

Modul, in diesem Fall ein Doppelklick auf diEeWB_800_10_v3(EWB.800.10_v3yird die
Konfigurationsseite fur das Modul aufgerufen.

Uber den ReiterAllgemein kénnen alle benétigten Einstellungen vorgenommen werden. Die am
Modul eingestellte CAN NodelD wird in dem Feld Node-ID (im Beispiel 2)eingetragen. Setzten Sie

das Hakchen beExperteneinstellungen, damit Ihnen alle moglichen Konfigurationsparameter
angezeigt werden.

Entfernen Sie das Hakchen bdieartheat-Erzeugung aktivieren und setzen Sie ein Hakchen bei
Nodeguarding aktivieren. Somit wird fiir das CAN-Modul die Heartbeat Uberwachung deaktiviert
und stattdessen das Nodeguarding aktiviert. Erfahrungen haben gezeigt, dass das Nodeguarding
zuverlassiger arbeitet als die Heartbeat Uberwachung. Sieh&bbildung34.
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Zuletzt muss noch der HeartbeatEmpfang deaktiviert werden. Dazu muss auf die Schaltflache
Heartbeat-Empfang (x/x aktiv) geklickt werden. In dem neuen Fenster entfernen Sie alle Hakchen in

der Spalte Aktivieren. Anschlieend kann das Fenster bedK geschlossen werden. Wie iibbildung
35gezeigt.
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Damit ist die Konfiguration vom CANbus und dem CANModul abgeschlossen.

4.3 VISUALISIERUNGSMANAGER KONFIGURIEREN

Um Visualisierungsseiten auf dem Display der Steuerung oder in der Webvisualisierung darzustellen,
wird ein Visualisierungsmanager bengétigt. Die einfachste Methode, einen solchen Manager in das
Projekt zu integrieren, besteht darin, eine Visualisierungseite zum Projekt hinzuzuftigen.

Dadurch erstellt die Programmierumgebung automatisch einen Visualisierungsmanager fur die
Steuerungsvisualisierung (Target-Visu) sowie fur die Welvisualisierung (Webvisu).

Dazu klicken Sie mit einem Rechtsklick auApplikation, dann aufObjekt hinzufigenU NG= P+ AE>
hier den Punkt VisualisierungU : Abhildung36.
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In dem neu erscheinenden Fenster geben Sie den Namen fir die Visualisierungsseite ein. In unserem
Beispielvergeben wir den NamenStartseite Schlie3en Sie das Fenster anschliel3end Uber die
SchaltflacheHinzufiigen.

Visualisierung hinzufiigen X

L Erzeugt eine neue Visualisierung

Name:
Starteite]
Symbolbibliotheken Aktiv

&) visusymbols (System) O

Eine Visualisierung bolbibliothek ist eine CODESYS

Bibliothek mit Bildern/Grafiken. Eine aktivierte

Symbolbibliothek wird im POUs-Bibliotheksverwaltar

hinzugefiigt. Die Bilder/Grafiken werden in der Werkzeugbox
b wenn ein Visualisi ditor aktivist.

Hinzufiigen Abbrechen
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Nach dem Sie auHinzufiigen geklickt haben, dauert es einen Augenblick, bis die
Programmierumgebung den Visualisierungsmanager mit den benétigten Bibliotheken erstellt und
hinzugeflgt hat. Sobald der Vorgang abgeschlossen wurde, sollte die Programmierumgebung wie in
Abbildung38 aussehen.
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Fir zuséatzliche Einstellungen 6ffnen Sie in der Programmierumgebung auf der linken Seite per
Doppelklick den Eintrag TargetVisu. Andern Sie hier die Aktualisierungsrate fiir die Visualisierung in
der Steuerung. Tragen Sie in das Feld eine 40 ein, das bedeutet, dass die Visualisierung in der
Steuerung alle 40ms aktualisiert wird.

Kleinere Zeiten als 40ms sind nicht moglich. Nach dem Sie den Wert geandert haben klicken Sie
anschlieend aufTask VISU_TASK an Zykluszeit 40ms anpasse®amit wird der Task fur die
Visualisierung ebenfalls auf 40ms gestellt.

Zuletzt andern Sie noch die Standardtexteingabe auFouchscreen wenn Sie eine Steuerung mit
Display verwenden. SieheAbbildung39.
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Im néachsten Schritt wird die editierbare Gro3e der Visualisierung fur das gesamte Projekt festgelegt.
Hierfur klicken Sie bei denSkalierungoptionen auf Isotropisch oder Anisotropisch und setzen das

Hakchen beiAngegebene Clientgréi3e verwenden

Jetzt kann in den FeldernClient Breite und Client H6he die Breite und Hohe des verbauten Displays

von der Steuerung angegeben werden. Die Breite und Hohe entnehmen Sie deabelle 1

Steuerung Breite in Pixel Hoéhe in Pixel
MTB.804.10/20 480 272
MTB.805.10/20 800 480
MTB.807.10/20 800 480

MTB.810.20 1280 800

MTB.815.20 1920 1080

MTB.821.20 1920 1080

. +\VTT +9KL=JL=JEAF9DK

29: AIDD=AKHD9QI9M>DI KMF?=F <=1J

In unserem Beispiel sind das 800 Pixel bei Client Breite und 480 Pixel bei Client Hohe, da wir eine

MTB.807.10 verwenden.
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Nach Eingabe der Client Breite und Hohe klicken Sie wieder auf digkalierungsoption Fest
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Damit wir die von Ihnen angegebene Gro3e von dem Display der Steuerung fir den editierbaren
Bereich in der Visualisierung ibernommen. Das vereinfacht das Zeichnen der Visualisierungsseiten.
Abbildung42 zeigt die veranderte Zeichenflache, die jetzt dem Display der Steuerung entspricht.
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Sie kbnnen nun weitere Visualisierungen einfiigen, die alle die gleiche editierbare Flache haben
werden.

4.4 ALLGEMEINE EINSTELLUNGEN IN CODESYS 3.5 VORNEHMEN

In diesem Abschnitt werden weitere sinnvolle Einstellungen in der CODESYS
Programmierumgebung besprochen.

Die VariableCurrentVisu kann im Programmcode nur benutzt werden, wenn diese vorher im
Visualisierungsmanager aktiviert wurde. Wird das Hakchen beCurrentVisu-Variable verwenden
gesetzt, dann kdnnen Sie Uber Programmcode diese Variable auslesen oder beschreiben. Somit haben
Sie die Moglichkeit festzustellen, auf welcher Visualisierungsseite Sie sich befinden oder Sie kénnen
die Visualisierungsseite mittels Programmcode wechseln.

Wenn Sie das Hakchen aktiviert haben, dann ist die Webvisualisierung mit der Targetvisualisierung
(Steuerung) verbunden. Das bedeutet, dass wenn Sie einen Seitenwechsel auf der Steuerung
erzeugen, der Seitenwechsel gleichzeitig auf der Webvisualisierung gehieht. Und umgekehrt,
andern Sie in der Webvisualisierung eine Seite, dann andert sich auch diese auf der Steuerung. Nur
wenn das Hakchen nicht gesetzt ist, arbeiten die Webvisualisierung und Targetvisualisierung
unabhangig voneinander.
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Wenn Siein Ihrem Projekt in der Visualisierung Mehrsprachigkeit nutzen, dann ist eventuell das
Héakchen beiUnicode-Zeichenfolge verwendenvon RelevanzUnicode ist ein
Zeichencodierungssystem, in dem Textdaten auf Computern gespeichert und ausgetauscht werden.
Jedem Zeichen der wichtigsten Schriftsysteme der Welt wird dabei ein eindeutiger Wert zugewiesen.
Nur wenn Sie diese Option Uber das Hakchen aktiviert haben, kbnnen Sie z.B. Chinesische,
Japanische, Koreanische, Kyrillische und andere Schriftzeichen in der Visualisierung anzeigen.

Ist das Hakchen nicht gesetzt und Sie nutzten andere als Lateinische Schriftzeichen, dann wird lhnen
in der Visualisierung ein falsches oder fehlendes Zeichen angezeigt.

Aktivieren Sie diese Option, wenn Sie in lhrem Projekt Mehrsprachigkeit nutzen moéchten und

andere Zeichen als Lateinische Schriftzeichen bendtigen.
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Mit den Standardeinstellungen von CODESYS V3wird der Inhalt von Variablen, die Sie im
Programm anlegen, aber nicht im Programmcode verwenden, nicht aktualisiert. Das gilt auch fur
Variablen, die Sie an Hardware I/Os mappen. Erst wenn Sie diese Variablen aktiv im Programm
aufrufen, werden die Inhalte der Variablen aktuésiert.

Sie kénne das Verhalten jedoch andern, so dass der Inhalt im Buszyklus aktualisiert wird, auch wenn
Sie die Variablen in Threm Programm nicht aufrufen. Das entspricht dem Verhalten von Variablen in
CODESYS V2.3.

Wenn Sie dieses Verhalten winschen, dann missen Sie in der Programmierumgebung einen
Doppelklick auf Deviceausfiihren und aus den vorhandenen Reiteri$PSEinstellungen auswéhlen.
Dort gibt es den Unterpunkt SPSEinstellungen mit dem Feld Variablen immer aktualisieren. Stellen
Sie Uber das Dropdownmeni vorDeaktiviert (Aktualisierung nur wenn in einem Taskverwendet)
auf Aktiviert 1 (Buszyklustask verwenden, wenn in keiner Task verwendet)m. Abbildung45.

So wird jetzt der Inhalt Ihre Variablen im Buszyklus aktualisiert, auch wenn Sie die Variablen nicht
aufrufen.
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Ein weiterer wichtiger Punkt ist das automatische Speichern des Projektes. CODESYS neigt dazu
beim libersetzten des Projekts abzustiirzen. Um zu verhindern, dass die Anderungen, die Sie
vorgenommen haben, nicht verloren gehen, gibt es die Mdglichkeit, das Bjekt automatisch vor dem
Ubersetzten und alle x Minuten zu sichern. Zusétzlich kann eine Sicherungskopie des Projektes
angelegt werden.

Die notwendigen Einstellungen dafiir finden Sie in der obere Menileiste untefools und den
Menupunkt . | MB H GbbiBiUng 46

2 > BXNDHWG] |



2RLM>FA: G=; N<A ?NE&= "/ #%$]282 5Xiz

@ My_project.project” - CODESYS - m]
Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstellen Online  Debug | Tools | Fenster Hilfe Y2
BEEIE v = % 8@ X #8450 9 71| @ CODESYS Installer... b - ) @ N ([Z=2=-=3 |» M (= |2
0 Bibliotheksrepository...
Gerate v 2 x| @ (@ Gerate-Repository... tisu | |l v 8 x
=) My_project 5 T &) Visualisierungsstil-Repository... G-
= () Device (5ABO MTB.807.10_15_20_30 || | Kommunikation - - >
- B0 sps-Logk = W Lizenz-Repository...
2-€) Application pplikatione == OPC UA-Informationsmodell-Repository...
() sblotheksverwalter Sichern und Wiederherstel| W Lizenz-Manager... e o
2 PLc_prG (RG) []  Device License Reader... bl |
=@ ;a:cknnﬁguraﬁon Dateien Fr— (BuszyKustask verwenden, wenn in keiner Tasl
= & MainTask e RA23SSED.
&) pLC_PRG Log [ Optionen... |
=& vIsU_TASK Optionen Importieren Und exportieren... ziert> v
@) visuElems.visu_Prg|| | SPS-Einstellungen =
=4 ¥ Skripting >
Targetvisu SPS-Shell by * len [ Diagnosefiir Gerate aktivieren
& webvisu Sonstiges 3 e - i
: e Go e [] symbolischer Zugriff fir E/As aktivieren
@) Startsite
( onBoard_1_0s (MTB.807.10_15_24 S
=@ cANbus (CANbus)
= @ canopen b (CAtlopen, Symbolrechte
() ews_s00_10_v3 (EWB.80
"3 SoftMotion General Axis Pool Lizenzierte Softwaremetriken
IEC-Objekte
Taskaufstellung
Status
Information
1=
< > | ‘ §  oitems
5@ Gerate |[[) POUS < > || @] visual.. [ = |
(B Meldungen - Gesamt 0 Fehler, 2 Warnuna(en), 0 Meldung(en) |
LetzterBuid @ 0 ® 0 Precompie @ Projektbenutzer: (niemand) ox

AXIMF?HLAGF=F AF ! G<=KQK

Wahlen Sie aus der linken Spalteaden und speichernaus uns setzen Sie die Hakchen, wie in der
Abbildung47. Die Zeit fur das automatische Speichern kdnnen Sie frei wahlen, wir haben uns fir 5
Minuten entschieden.
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Damit sind alle wichtigen Einstellungen vorgenommen worden und Sie kdnnen mit einem neuen
Projekt beginnen.
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5 OPC-UA SERVER IN DER CODESYS V3.5 IDE ANLEGEN UND VARIABLEN

HINZUFUGEN

Das Protokoll OPGUA (OPC Unified Architecture) ermdglicht einen gerateunabhangigen
Datenaustausch und findet zunehmend Verbreitung in der Industrie. Die Administration erfolgt
durch OPC Foundation. Weitere Informationen finden sich auf der Website der O@nisation unter
https://opcfoundation.org/ .

Im Gegensatz zum Vorgangerprotokoll OPC beruht OPQTA nicht auf dem proprietaren
COM/DCOM-Stack von Microsoft Windows, so dass die Implementierung auch auf Embedded
Systemen moglich ist.

OPGUA wird zur Verbindung verschiedener Systemebenen eingesetzt, z.B. auf SB&uerungen
oder in Ubergeordneten Leitebenen. Die Implementierungen unterscheiden sich entsprechend im

Leistungsumfang.

5.1 OPC-UA SERVER MITTELS KOMMUNIKATIONSVERWALTER IN DER
CODESYS IDE ANLEGEN

Offnen Sie die CODESYS V3.5 IDE und ladeder erstellen Sieein CODESYS Projekigem Sie den

OPGUA Server hinzufiigen mochten Sobald das Projekt geladen wurde, fihren Sie in der
Programmierumgebung einen Rechtsklick aufApplication aus und wahlendann. ; C>DM ABGSN
.In der angezeigten Liste klicken Sie aukommunikationsverwalter , um diesen hinzuzufligenSiehe

dazuAbbildung48.
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In dem neu angezeigten Fenster kdnnen Sie einen Namen fir den Kommunikationsverwalter
vergeben oder den angezeigten Namen ibernehmen. Uber die SchaltflacHizufiigen wird der
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Kommunikationsverwalter Ihrem Projekt hinzugefiigt und das Fenster wird geschlossenAbbildung
49.
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An den Kommunikationsverwalter muss der OPCUA Server angehangen werden. Dazu fihren Sie in
der Programmierumgebung einen Rechtsklick auf derKommunikationsverwalter aus, klicken auf

Objekt hinzufugen und wahlen. / " 4 2 AbKilGundo®
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Sie kdnnenden Namen fir den OP@UA Server frei vergeben oder Sie Ubernehmen den angezeigten
Namen. Uber die Schaltflachédinzufligen wird der OPC-UA Server dem Kommunikationsverwalter

angehangen und das Fenster geschlosseAbbildung51
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Sobald der OP@JA Server eingefuigt wurde, wird automatisch zusatzlich an den OP@A Server eine
Symbolgruppe angehangen Abbildung 2.

Im nachsten Schritt missen die Variablen dem OPQ@A Server Ubergeben und konfiguriert werden.
Siehe Kapitelvariablen an den OPC UA Server Ubergeben und konfigurieren
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5.2 VARIABLEN AN DEN OPC UA SERVER UBERGEBEN UND KONFIGURIEREN

Ein OPGUA Server stellt Variablen aus dem Projekt zur Verfiigung, so dass ein ORZA Client
darauf zugreifen kann. Welche Variablen zur Verfigung stehen sollen und wie man darauf zugreifen

kann, schreibend, lesend oder beides, kdnnen Sie festlegen.
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Die Symbolgruppe enthalt samtliche Variablen aus lhrem Projekt, die der ORUA Server zur
Verfligung stellen kann.Pointer, Array of Array, Reference, Interface und Properties sind nicht

maglich.

Im IEC-Symbol-Editor werden lhnen alle Variablen aus lhren Programmbausteinen angezeigt.
Variablen, die Sie dem OP®@A Client zur Verfigung sellen méchten, kdnnen Sie ganz einfach per

Drag and Drop in das Hauptfenster ziehenAbbildung53.
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Nachdem Sie alle benétigten Variablen, die Sie dem OR@A Client zur Verfiigung stellen wollen,
eingefiigt haben, missen Sie noch festlegen, ob diese Variable nur gelesen, nur geschrieben oder ob

beidesmaoglich sein soll.

Das kdnnen Sie uber ein Dropdownmeni zu jeder Variable einzeln festlegediehe Abbildung4.

Sie kénnen auch ein Kommentar zu der Variable angeben, die der ORI Client ebenfalls anzeigen
kann.
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Somit ist die Konfiguration der Variablen fir den OPGUA Server abgeschlossen.

Beim nachsten Download des Projektes in die Steuerung wird die Symbolik auf die Steuerung
geladen und kann von einem OP@A Client angezeigt werden.

5.3 ZERTIFIKATE FUR OPC-UA UND FUR VERSCHLUSSELTE KOMMUNIKATION
ERSTELLEN

Fur die verschlisselte Kommunikation zwischen OPAJA Server und OPGUA Client werden
Zertifikate ben6étigt, die auf der Steuerung vorhanden sein mussen. Dabei handelt es sich um ein
Zertifikat fur OPC-UA Server und ein Zertifikat flr verschlisselte Kommunikation.

Diese Zertifikate konnen von der Steuerung erstellt werden, falls diese noch nicht auf der Steuerung
installiert sind.

Um Zertifikate zu erstellen oder sich die vorhandenen Zertifikate auf der Steuerung anzeigen zu
lassen, missen Sie mit der Steuerung tUber Ethernet verbunden sein und sich auf die Steuerung
eingeloggt haben.

Sobald Sie mit der Steuerung verbunden sind, kdnnen Sie in der Programmierumgebung tber das
grau/gelbe Schild Symbo] das sich unten rechts befindet, mit einem Doppelklick deecurity Screen
offnen. Abbildung55. Alternativ kann das Fenster GberAnsicht -> Security Screerangezeigt werden.
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In diesem Fenster kdnnen Sie sich die aktuellen Zertifikate auf der Steuerung anzeigen lassen oder
auch neue Zertifikate erstellen.

Um ein neues OPAJA Server Zertifikat zu erstellen, gehen Sie bitte wie folgt vor:
T *EB<D>G 2B x NEKGB MRMNEX<K=MN>G
1T *EB<D>GE>20@B<> N?
1T 6-AE>G/ 2B4 2>KO>K : NL
T *EB<D>@>2BMWB?>2BD”> M >KLM>EE>G

SieheAbbildung56.
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